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Patentes Promocionadas
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TRES familias de patentes relacionadas con la detección y el manejo de fallos en sistemas de comunicación 

diferencial, específicamente en el contexto de buses de señalización y controladores para comunicaciones de 

baja tensión. Cada uno aborda diferentes aspectos de estos sistemas, proporcionando métodos y circuitos 

para garantizar la integridad y eficiencia de la comunicación:

PAT1: DETECTOR DE CALIDAD DE ENLACE DE COMUNICACIÓN DIFERENCIAL POR CABLE Y MÉTODO DE 

DETECCIÓN DE CALIDAD DE ENLACE DE COMUNICACIÓN DIFERENCIAL POR CABLE

PAT2: CONTROLADOR CMOS TOLERANTE A ALTA TENSIÓN PARA BUSES DE COMUNICACIÓN 

BIDIRECCIONAL DE BAJA TENSIÓN

PAT3: ARQUITECTURA DEL TRANSCEPTOR DE DETECCIÓN DE FALLAS DE BUS Y MÉTODO DE 

OPERACIÓN DEL TRANSCEPTOR

EJEMPLOS PATENTES DE LA ESA DISPONIBLES PARA LA CONCESIÓN DE LICENCIAS
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Los sistemas de comunicación diferencial son métodos de transmisión de datos en los que las señales se envían a 

través de pares de conductores que transportan señales de fase opuesta (diferenciales). Este tipo de 

comunicación es esencial en aplicaciones satelitales debido a sus ventajas en términos de inmunidad al ruido y 

capacidad para mantener la integridad de la señal a largas distancias debido a su capacidad para proporcionar 

una transmisión de datos robusta y sin ruido. Esto es crucial para el éxito de las misiones espaciales y el 

funcionamiento continuo de los satélites.

Juntas, estas tres patentes forman un conjunto coherente de tecnologías destinadas a mejorar la fiabilidad y la 

eficiencia de los sistemas de comunicación diferencial.

A través de la detección y gestión de fallos, así como la optimización de la conmutación de voltaje, estas 

innovaciones garantizan que los buses de señalización y los enlaces de comunicación funcionen de manera 

robusta y eficiente en una variedad de aplicaciones tecnológicas.

CONTEXTO TECNOLÓGICO
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o Inmunidad al ruido: Al transmitir señales que son de fase opuesta (una señal positiva y su inversa), los 

sistemas de comunicación diferencial pueden cancelar el ruido electromagnético que afecta a ambas 

señales por igual. Esto es crucial en el entorno espacial, donde las señales pueden ser perturbadas por la 

radiación cósmica y otros ruidos electromagnéticos.

o Reducción de interferencias: Dado que las señales diferenciales generan menos radiación 

electromagnética, es menos probable que interfieran con otros sistemas de comunicación a bordo del 

satélite o con otros satélites cercanos.

o Integridad de la señal: La transmisión diferencial ayuda a mantener la integridad de la señal a largas 

distancias, lo cual es vital para las comunicaciones entre satélites y estaciones terrestres, o entre diferentes 

componentes del mismo satélite.

o Uso de pares trenzados: Los sistemas de comunicación diferencial suelen utilizar cables de par trenzado. 

Esta estructura física contribuye aún más a la cancelación de ruido y a la reducción de interferencias.

CARACTERÍSTICAS PRINCIPALES
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CAMPOS DE APLICACIÓN

Aeronáutica y Aeroespacial

o Sistemas Satelitales: Como se mencionó anteriormente, para telemetría, control y transmisión de datos 

científicos.

o Aeronaves y Drones: Comunicación entre diferentes sistemas embarcados y con estaciones de control en 

tierra.

Telecomunicaciones

o Redes de datos: En la transmisión de datos de alta velocidad a través de cables de par trenzado, como 

Ethernet y otras tecnologías de red.

o Telefonía: Para reducir el ruido y las interferencias en las líneas telefónicas.

Electrónica de consumo

o Conexiones USB y HDMI: Utilizan la comunicación diferencial para transmitir datos y señales de vídeo y 

audio de alta calidad.

o Dispositivos móviles: En conexiones internas entre componentes como pantallas, cámaras y 

procesadores.
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Automotriz

o Redes de comunicación del vehículo (CAN, LIN, FlexRay): Se utilizan para la comunicación entre diferentes módulos 

electrónicos del vehículo.

o Sistemas de Entretenimiento y Navegación: Para la transmisión de señales de audio, video y datos dentro del 

automóvil.

Informática y Tecnología de la Información:

o Placas base y periféricos: Conexiones entre diferentes componentes del ordenador, como procesadores, memorias 

y tarjetas de expansión.

o Centros de Datos: En conexiones de alta velocidad entre servidores y dispositivos de almacenamiento.

Medicina y equipo de diagnóstico:

o Equipos de imágenes médicas: como imágenes por resonancia magnética (IRM) y tomografía computarizada (TC), 

que requieren una transmisión de datos sin ruido.

o Monitorización de Pacientes: Sistemas de monitorización que necesitan transmitir señales biomédicas con alta 

fidelidad.

CAMPOS DE APLICACIÓN (Cont.)



7

Industria y automatización

o Control de Procesos Industriales: En comunicación entre sensores, actuadores y controladores en 

entornos industriales ruidosos.

o Robótica: Para la transmisión de señales de control y datos entre los diferentes componentes de los 

robots industriales.

Sistemas de distribución de energía y energía

o Smart Grids: En comunicación entre dispositivos de monitorización y control en redes inteligentes.

o Inversores y Convertidores de Energía: Para la transmisión de señales de control en sistemas de energías 

renovables como paneles solares y turbinas eólicas.

Defensa y seguridad

o Sistemas de Comunicación Militar: En redes de comunicación seguras y resistentes al ruido para 

aplicaciones críticas.

o Sistemas de Vigilancia y Detección: Para asegurar la transmisión de datos en sistemas de radar y otros 

dispositivos de detección.

CAMPOS DE APLICACIÓN (Cont.)
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PAT1: DETECTOR DE CALIDAD DE ENLACE DE COMUNICACIÓN DIFERENCIAL 

POR CABLE Y MÉTODO DE DETECCIÓN DE CALIDAD DE ENLACE DE 

COMUNICACIÓN DIFERENCIAL POR CABLE
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El detector de calidad de enlace de comunicación por cable diferencial y el método de detección de calidad de 

enlace de comunicación por cable diferencial abordan la detección de la calidad del enlace de comunicación 

diferencial. Propone un método y un aparato para identificar fallos en un receptor que recibe señales de tensión 

diferencial. Las fallas pueden ser de varios tipos, como cortocircuitos o fallas abiertas en una o ambas líneas de señal. 

El método evalúa las variaciones de voltaje en las líneas de señal y determina la ocurrencia de fallas en función de 

estas mediciones, manteniendo así la integridad del enlace de comunicación.

PAT1: DETECTOR DE CALIDAD DE ENLACE DE COMUNICACIÓN DIFERENCIAL 

POR CABLE Y MÉTODO DE DETECCIÓN DE CALIDAD DE ENLACE DE 

COMUNICACIÓN DIFERENCIAL POR CABLE

Ventajas
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PAT1: DETECTOR DE CALIDAD DE ENLACE DE COMUNICACIÓN DIFERENCIAL 

POR CABLE Y MÉTODO DE DETECCIÓN DE CALIDAD DE ENLACE DE 

COMUNICACIÓN DIFERENCIAL POR CABLE

Competidores
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PAT1: DETECTOR DE CALIDAD DE ENLACE DE COMUNICACIÓN DIFERENCIAL 

POR CABLE Y MÉTODO DE DETECCIÓN DE CALIDAD DE ENLACE DE 

COMUNICACIÓN DIFERENCIAL POR CABLE
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https://commercialisation.esa.int/patents/
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PAT2: CONTROLADOR CMOS TOLERANTE A ALTA TENSIÓN PARA BUSES DE 

COMUNICACIÓN BIDIRECCIONAL DE BAJA TENSIÓN
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Se centra en un controlador CMOS tolerante a alto voltaje optimizado para buses de comunicación bidireccionales de 

bajo voltaje. Este controlador biestable cambiará un terminal de salida entre un nivel de voltaje predeterminado y un 

estado de alta impedancia. Utiliza un divisor de voltaje y una cadena de transistores que operan en fase con la señal de 

control, lo que garantiza una conmutación precisa y eficiente en sistemas de comunicación sensibles al voltaje.

Concedido y en vigor en EE. UU., DE, ES, FR, GB, SE.

PAT2: CONTROLADOR CMOS TOLERANTE A ALTA TENSIÓN PARA BUSES DE 

COMUNICACIÓN BIDIRECCIONAL DE BAJA TENSIÓN

Ventajas
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Competidores

PAT2: CONTROLADOR CMOS TOLERANTE A ALTA TENSIÓN PARA BUSES DE 

COMUNICACIÓN BIDIRECCIONAL DE BAJA TENSIÓN
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PAT3: ARQUITECTURA DEL TRANSCEPTOR DE DETECCIÓN DE FALLAS DE BUS Y 

MÉTODO DE OPERACIÓN DEL TRANSCEPTOR
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PAT3: ARQUITECTURA DEL TRANSCEPTOR DE DETECCIÓN DE FALLAS DE BUS Y 

MÉTODO DE OPERACIÓN DEL TRANSCEPTOR

Ventajas

presenta una arquitectura de transceptor diseñada para la detección de fallos en un bus de señalización diferencial. El 

transceptor puede funcionar entre un estado activo e inactivo dependiendo de la detección de condiciones de error en 

la corriente que fluye a través de una cadena de transistores. Este sistema permite identificar fallos y responder de forma 

eficaz, garantizando la estabilidad del bus de comunicación.

Concedido y en vigor en EE. UU., AT, BE, CH, DE, ES, FR, GB, IT, LI, NL y SE.
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Competidores

PAT3: ARQUITECTURA DEL TRANSCEPTOR DE DETECCIÓN DE FALLAS DE BUS Y 

MÉTODO DE OPERACIÓN DEL TRANSCEPTOR
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PATENT VALUATION SCORE (PVS) 

Categoría Puntaje (%) Análisis

Técnica 36,8%
Aceptable. Diversidad técnica. 

Alcance moderado en términos de industrias y tecnología.

Comercial 15–20% Presencia comercial limitada: familia pequeña.

Legal 55,6%

Relativamente fuerte. 

Buena cobertura legal, patentes aún vigentes, y con una estructura de reivindicaciones 

razonable.

Citas 7,2% Poco reconocimiento o impacto en el ecosistema de patentes.
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PROSPECCIÓN DE EMPRESAS
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